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Toutes les informations contenues dans ce manuel sont
susceptibles de modifications sans préavis.

DIDASTEL PROVENCE ne peut étre tenu pour responsable des
éeventuelles omissions techniques ou rédactionnelles, ni des
dommages qui pourraient en découler.

De méme, les noms des produits cités dans ce manuel et dans le
cédérom a des fins d'identification peuvent étre des marques
commerciales, déposées ou non par leurs sociétés respectives.
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e Copyright © 2021 DIDASTEL www.didastel.fr
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2.1 CONTENU DU CD-ROM « Installation Professeur »

Le Cd-rom « Installation Professeur » contient les outils suivants :
e Un Environnement Multimédia Pédagogique dans le répertoire « RC-4_EMP » ;

e Un installateur de l'Interface de Pilotage, mesures et acquisition PC dans le répertoire
« Installer_Interface_RC-4 » ;

e Un répertoire « Professeur » contenant :

o Dossier Technique du Robot RC-4 ;

o Manuel d'utilisation de 'Environnement Multimédia Pédagogique ;
o Manuel d’utilisation de I'interface PC RC-4 ;
O

Documents ressources et constructeur des constituants du robot RC-4 dans le
répertoire « Constituants » ;

Magquette 3D sous Solidworks et schémas dans le répertoire « Dessins_Schémas » ;
Activités Pédagogiques dans le répertoire « TP ».

2.2 LIMITATIONS D’UTILISATION

Configuration minimum

e Processeur a 1 Ghz ou plus rapide ;
e Microsoft Windows XP/Vista/Seven/8/10 ;

e 1 Go de RAM recommandé ;

e Reésolution d’écran 1024x768 avec carte vidéo 16 bits.

Logiciels utiles au fonctionnement de 'EMP « RC-4 »

e AcrobatReader 9.0 ou plus ;
e Lecteur Windows Media 10.0 ou plus ;

DIDASTEL
I RC-4
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I - | —

2.3 INSTALLATION

2.3.1 Exécution du Cd-rom d’installation

Insérez le Cd-rom « Installation Professeur » du robot RC-4 dans votre PC, le programme est
lancé automatiguement, attendre l'affichage du Menu suivant :

2 Installation logiciels DIDASTEL Provence = X

&2/ RC-4 Ronot cibles 4 x Enrouleurs

LANCER L'ENVIRONNEMENT MULTIMEDIA PEDAGOGIQUE

Enregistrer votre licence |

Installer I'Environnement Multimédia Pédagogique

Enregistrement de votre licence,
cette étape est nécessaire pour utiliser
I'Environnement Multimédia Pédagogique et
Installer I'interface PC RC4 I'nterface PC du Robot & Cable RC-4.

Installer EPOS USB Driver

Dossier Technique RC4
Manuel d'utilisation de I'EMP

Contenu répertoire "PROFESSEUR™

En plus de I'environnement multimédia pédagogique, de nombreuses ressources utiles au Professeur

sont disponibles dans le répertoire "Professeur” de ce Cd-rom, n'hésitez pas a les consulter.

T Technic P: de la Bastidol - Route CD2 - 13400 AUBAGNE
DIDASTEL PIOVEIICE 1o 5:'so o0 sa ror- 00505005 08 - s didemechts

Aprés quelques secondes, si cet
écran ne s'affiche pas, exécutez le
programme « RcMenuCD.exe » qui se
trouve sur le cédérom.

Survolez avec votre souris cet écran
et suivez les instructions.

Avant d’installer et ou de lancer I'Environnement Multimédia Pédagogique du robot RC-4 sur votre
ordinateur, installez les logiciels utiles suivants si nécessaire :

- Lecteur fichiers PDF, « AdobeReader » ou autre ;

-« Lecteur Windows Media » pour exécuter 'Environnement Multimédia Pédagogique et

jouer les vidéos et animations intégrées ;

- Les « Codecs » pour le lecteur « Lecteur Windows Media », les « Codecs » nécessaire
sont dans le répertoire « CodecWindowsMediaPlayer » du Cd-rom « Installation ».

DIDASTEL
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2.3.2 Installation EMP « RC-4 »

L’Environnement Multimédia Pédagogique du robot a Cable RC-4 est exécutable sur le Cd-rom «
Installation Professeur ».

Si vous souhaitez installer 'Environnement Multimédia Pédagogique RC-4 sur votre PC :
- Copiez le dossier « RC-4_EMP » du Cd-rom « Installation Professeur » sur votre ordinateur
(prévoyez I'espace mémoire nécessaire : 400 Mo) ;
- Lancez ensuite cet environnement en exécutant le fichier « RC-4_EMP(.exe) » du dossier «
RC-4_EMP » ;
- Installez ou créez un raccourci de ce fichier sur votre bureau Windows.

Pour vous autoriser a utiliser 'TEMP RC-4
enregistrez votre licence.

2.3.3 Enregistrement de votre licence

La licence est une licence établissement multiposte mais mono produit. Elle est unique pour
chaque Robot RC-4.

® Gestionnaire de Licences DIDASTEL Provence

Pour vous autoriser a utiliser 'TEMP du Robot

— Sélectionner le PRODUIT : RC-4 (Robot Cables) - RC-4 -

— Saisir le N® _Hcence de votre Etablissement: —————
o | - Saisissez le n° de licence de votre logiciel
/' LICENCE Etabiissement: (identique au N° EMP inscrit sur I'étiquette du

Cd-rom) et cliquer sur « VALIDER » ;
Démonstration DIDASTEL Provence

13400 Aubagne . . L,

S 1o Nom de [Eiab et . - Le nom de votre etablissement est affiché

i le Mom de I'Etablissement estincorrec . .

veuillez re-saisirle N" de Licence ou contacter DIDASTEL. dans le cadre « LICENCE Etablissement » ’

— Enregistrer votre Licence Etablissement sur cet ordinateur :

T - Clqu_Jez sur « ENREGISTRER » pour
enregistrer la licence sur votre ordinateur.

- Télécharger les Logiciels et Ressources du Produit

DIDASTEL Provence - Vous pouvez maintenant quitter I'installation et
s TP dela Bastid - Route CD2C Major - 13400 AUBAGNE ]
el 04.91 80 0043 - info@cidasielfr -www ddastel i lancer les logiciels.
DIDASTEL
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2.4 PREMIERE UTILISATION

Pour lancer I'Environnement Multimédia RC-4 vous devez exécuter « RC-4_EMP(.exe) » du dossier
« RC4_EMP » que vous avez copié sur votre ordinateur.

- S’affiche a I'écran la fenétre principale suivante :

£ RC4 = a X

{&> RC-4:Robet a Cibles - 4 x Enrouleurs Utilise la technologie ™" MO1r

EMP 2020-0 : Démonstration DIDASTEL Provence, Aubagne

e LE CONTEXTE
- —R 04— (osor  CABLES - 4 X ENROULEURS) — *

LE PRODUIT

LES CONSTITUANTS

MISE EN OEUVRE
ET MAINTENANCE

EN SAVOIR PLUS

o w

NOTA :
- Si cette fenétre est vide (sans objets) avec le message ci-dessus, vous avez oublié ou mal
enregistré votre licence.

Il est alors impossible d’utiliser le 'TEMP RC-4.

LICENCE INCORRECTE

Impossible d'utiliser i o
I'Environnement Multimédia Pédagogique ! - Insérez alors le cédérom
« Installation Professeur »

dans votre PC et
Utilisez le Menu du Cd-rom "Installation Professeur” pour enregistrer votre licence enregistrez votre licence
ou renseignez-vous a : .
DIDASTEL Provence - Technic Parc de la Bastidonne - 13400 AUBAGNE (voir § 2.3.3).
Tel. : 04.91.80.00.48 - Fax : 04.91.80.01.84
info@didastel.fr -

RC-4 I
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Lors de la navigation dans le logiciel, vous remarquerez que les fenétres possédent une barre de
navigation dans leur partie inférieure :

‘ Retour ﬁ] Lancer Interface PC k

-

Cette barre de navigation vous propose :
- Un bouton « Menu Général » au centre qui permet depuis toutes les fenétres de revenir a la
fenétre principale ;
- Des objets a droite et a gauche pour accéder respectivement & une sous rubrique ou
retourner a la fenétre précédente.

FDF
Certaines fenétres possédent des objets marqués de I'icbne « PDF » ci-contre. a
En cliguant sur ces objets, vous accédez a une documentation imprimable. Adobe

D’autres fenétres possédent cet objet « Vidéo » ci-contre.
En cliquant sur cet objet, vous accédez a une animation ou séquence vidéo.

Certaines rubriques contiennent un objet « Ressources externes »

En cliguant sur ce bouton, vous accédez directement a un répertoire du logiciel correspondant a la
rubrique dans laquelle vous vous trouvez (LE CONTEXTE, LE PRODUIT etc...).

@ 2-1 Description Q@@
¥,

Fichier ~ Edition Affichage Favoris Outils 2 @

Q) rrecsdents - () (¥ /-~ Rechercher |} = Dossier: e |ogiciel contient un répertoire
‘ « Ressources » divisé en sous-catégories
qui correspondent aux différentes rubriques.

Adresse

ML ~ &R Numériser et enregistrer la photo dans le dossier en c¢

Dossiers Exemple : Ce répertoire « 2-1 Description »
= () Ressources sera appelé par le bouton « Ressources
() 1 Contexte externes » situé dans les fenétres « LE
= 13 2 Produit PRODUIT / Description » du logiciel.
o] -1 Descriptiony

|2 2-2 Fonctions

) 2-3 MisesEnOeuvre - Placez donc ici vos propres

ressources concernant la description

I2) 2-4 Pesée - b
B [ 3 Constituants du produit pour y accéder
) 3-1 Agitation directement.
I 3-2 Clampeur i}
I2) 4 Utilisation

|L2) S Entretien
|2) & Connexion
I2) 7 SavoirPlus v £ >

NOTA : L'organisation du répertoire principal « Ressources » (Cf. Figure ci-dessus) est imposée
par le logiciel, ne modifiez pas cette organisation sous peine de rendre les boutons « Ressources
Externes » inactifs.

DIDASTEL
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N LES FONCTIONS DU LOGICIEL

=
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3.1 LA FENETRE PRINCIPALE

& RC4 = O X

(&> BRC-4:Robet a Cables - 4 x Enrouleurs Utilise Ia technologie ™" motor

s -

EMP 2020-0 : Démonstration DIDASTEL Provence, Aubagne

LE CONTEXTE

LE PRODUIT

© _R-4— ob0r A cABLES - 4 X ENROVLEURS) — -

LES CONSTITUANTS

> v

La fenétre principale « GIMBLESS » offre a I'utilisateur le choix entre plusieurs objets.

Chacun d’entre eux peut étre sélectionné comme tout objet sous Windows en cliquant, a l'aide de
la souris, I'objet désiré.

Ce menu offre a I'utilisateur les possibilités :
e De découvrir le contexte du RC-4, « LE CONTEXTE » ;
e D’accéder a la description du RC-4, a ces principales fonctions, « LE PRODUIT » ;
e D’accéder aux constituants du RC-4 et a leur documentation, « LES CONSTITUANTS » ;
o D’accéder a une rubrique concernant la mise en ceuvre et la maintenance du RC-4, « MISE
EN CEUVRE ET MAINTENANCE » ;
D’accéder a une rubrique concernant I'utilisation du RC-4, « UTILISATION » ;
e D’accéder a 'ensemble des ressources « En savoir plus », « EN SAVOIR PLUS » ;

La version de I'environnement multimédia exécutée est rappelée en bas des illustrations, « EMP
Version 1.0 » sur 'exemple ci-dessus.

RC-4 I
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3.2 LE CONTEXTE

- De la fenétre principale sélectionnez « LE CONTEXTE » ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

£ RC4 = a X

(& RC-4:Robot a Cibles - 4 X Enrouleurs Utilise la technologie  M2X°n Motor

LE CONTEXTE

Le Contexte “RC-4"

© —R-4— ovor A cAsLEs - 4 X ENROULEURS) — -

Le robot “CableEndy”

Le robot “"IPAnema”

Les maniPulations de grandes piéces

Ce menu vous permet de découvrir le contexte des robots a Cables et celui qui a inspiré le RC-4

© RCs = i 3%

(& RC-4:Robot  Cibles - 4 x Enrouleurs

- Cliquez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale.

DIDASTEL
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3.2.1 Ecran « En savoir plus »

- Si un écran comporte ce bouton n un écran « En savoir plus » s’affiche en cliquant dessus :

£ RC4 = m} X

(&> RC-4:Robot a Cibles - 4 x Enrouleurs Utilise la technologie  ™aX°n motor

EN SAVOIR PLUS : Le codeur magnétique

)

IBx _ By \
n N
\ / y G
/\ m / Angle 8 [deg]
0 \ \<7é0 \//Zo
\ '~\‘.. /
NG/ \/

signaux SINUSOIDES Bx et By

Le codeur magnétique RMC 35 est constitué d'un circuit intégré spécifique|”.
"AM4096Q" qui analyse le champs magnétique d'un aimant permanent fixé en bout
d'un arbre tournant.

Le principe de base repose sur I'utilisation de deux capteurs a effet Hall (Bouton
"Capteurs a effet Hall" ci-dessous) intégré dans le circuit AM4096Q et disposé de
maniére a mesurer le champs magnétique selon deux directions perpendiculaires :
Bx et By.

Lorsque |'aimant tourne, il génére au niveau de chaque capteur a effet Hall un signal
&« o PP & - « - SRES & b4

Les capteurs Traitement Codeur RMC35 m
a effet HALL Sinusoides

».

4) Retour

Dans ce cas, il s’agit d’'une ressource concernant les codeurs magnétiques utilisés sur le Robot a
Cébles RC-4.

v

- Le bouton « Retour » situé dans la barre de navigation permet de revenir a I’écran d’ou a
été appelé cette ressource, en effet les mémes écrans « En savoir plus » sont
accessibles depuis plusieurs endroits.

- Cliquez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale ( #)

DIDASTEL
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3.3 LE PRODUIT

- De la fenétre principale sélectionnez « LE PRODUIT » ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

£ RC4 = a X

(&> RC-4:Robot a Cibles - 4 X Enrouleurs Utlise la technologie  M2X°n Motor

LE PRODUIT

Description du RC-4 ;I - l ;

© —R-4— obor A cAsLES - 4 X ENROULEURS) — -

Architecture cinématique

Synoptiques

Architecture Systéme

Cette fenétre vous permet de découvrir le produit a travers quatre rubriques :

Un écran de description, « Description du RC-4 » ;

Un écran de description de I'architecture cinématique, « Architecture cinématique »;
Un écran de description des synoptiques fonctions « Synoptiques »;

Un écran de description de 'architecture du systéme, « Architecture Systéme ».

DIDASTEL

RC-4 I
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3.3.1 Description du systeme RC-4

- De la fenétre « LE PRODUIT » cliquez sur « Description du RC-4 » ; s’affiche a I'écran la fenétre
suivante :

€ RC4 - a X

(&> RC-4:Robot a Cibles - 4 x Enrouleurs Utilise la technologie M2X°n motor

LE PRODUIT : Description du Systéme RC-4 \ Vue AVANT

Cable Haut ' ' Cable Haut Droit HD
Gauche

Aire de travail

Mobile

Cable Bas . - Cable Bas Droit
Gauche °C

Enrouleurs Structure mécanosoudee

et

Enrouleurs et HD

Présentation du RC-4
¥ VUE ARRIERE

4) Retour Jﬁ] G

Cet écran permet de visualiser les principaux éléments en 3 vues.

Le changement de vue se fait a l'aide des boutons « VOIR VUE ARRIERE » « ENLEVER
CARTER DE PROTECTION et « RETOUR VUE AVANT ». Une vidéo de présentation du produit
est également disponible.

(& BC-4:Bobol a Cables - 4 x Enrouleurs [ jo g (& RC-4:Bobol a Cables - 4 x Enrouleurs

. ;
- Sélectionnez « Retour » pour retourner au menu « LE PRODUIT ».

DIDASTEL
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3.3.2 Architecture cinématique

- De la fenétre « LE PRODUIT » cliqguez sur « Architecture cinématique » ; s’affiche a I'écran la
fenétre suivante :

£ RC4 - O X

{&> RC-4:Robol a Cibles - 4 x Enrouleurs Utilise la technologie " Mtr

LE PRODUIT : Architecture cinématique

La cablerie du Robot RC-4

La figure ci-contre représente la cablerie du
() poulie BD bis robot RC-4 et ses éléments :

- 1 cable "BD" pour "Bas Droite" qui passe
par la poulie BD (en bas a droite) puis par la
poulie BD bis (en haut a droite) puis qui
redescend vers I'enrouleur BD ;

- 1 cable "HD" pour "Haut Droite" qui passe
par la poulie HD (en haut a droite) puis qui
redescend vers I'enrouleur HD ;

- 1 cable "BG" pour "Bas Gauche" qui passe
par la poulie BG (en bas a gauche) puis par
la poulie BG bis (en haut a gauche) puis qui
redescend vers I'enrouleur BG ;

- 1 cable "HG" pour "Haut Gauche" qui passe
par la poulie HG (en haut a gauche) puis qui
Enrouleur HG ® Yo \ redescend vers I'enrouleur HG.
) LUCHENE DI Chaque calque posséde un angle qui lui
est propre en fonction de la position du
meobile.

Pour les cables BD et HD, les angles 6BD et |+

RC-4 Plan cété “Architecture” B

4 Retour ﬁl v

Cette fenétre représente le cheminement des cébles et la position de leur poulie de renvoi.

- Le bouton situé en bas a droite permet d’accéder au plan coté de tous ces éléments.

T Red_frchecture PDF - Adobe Acrobat Pro - o0 x
Fichier Ediion _ffchage Fepéte Aide *
£ ouvrie | B crser~ | SPoPPH| ek B D Personnaiser ~ K

| i [ | = (e ]2 | B E Outils | Remplir ct signer | Commentaire

—

DIDASTEL
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3.3.3 Synoptiques

- De la fenétre « LE PRODUIT » cliquez sur « Synoptiques » ; s’affiche a I'écran la fenétre suivante :

€ RC4 - a X

(&> RC-4:Robot a Cables - 4 x Enrouleurs Utilise la technologie M2X°n Motor

LE PRODUIT : Synoptiques \ Mode Positionnement

Cartes de commande EPOS2 (Schéma Blocs simplifié) HD (Haut Droit)
onsig Cdble HD

Lo Enrouleurs / Cables :
HG : Haut Gauche HD : Haut Droit
BG : Bas Gauche BD : Bas Droit
L,,; - Longueur Cable en mm (position tambour)

HG (Haut Gauche)
Um | =

h'als Fu \\

A A
Calcul PVT g L s . :

F(Xv, Y ition M Vi : (Xv, Y
(Interpolation) Dl Viches (Xv, Yv, Bv) lq—i Position Mobile Visée : (Xv, Yv) et Bv |

Pl Um MOBILE

Courant

N

Mobile :
LT Xv : Coordonée X Position Visée du Mobile
Enrouleur BG (Bas Gauche) Yv : Coordonée Y Position Visée du Mobile
Ov : Orientation angulaire 6 Visée du Mobile
(oo
Carte de commande :
anr 6c : Consigne de Position 0 : Position Tambour
Ic : Consigne de Courant Im : Courant Moteur
Enrouleur BD (Bas Droit) Al1 : Entrée Ana. Al1 (capteur de pesage poulie HG)

Synoptiques "Modes” du RC-4 B

é) Retour J“‘J

Cet écran permet de visualiser deux synoptiques :

- Celui du fonctionnement en mode « Positionnement » ;
- Celui du fonctionnement en mode « Couple » (apprentissage).

Le changement de synoptique se fait a I'aide des boutons « Mode Positionnement » et « Mode
COUPLE ».

Les boutons présents sur le synoptique permettent d’accéder a des ressources (ici sur le bloc
« Calcul PVT » par exemple).

Ces synoptiques sont également disponibles en version PDF (bouton PDF en bas a droite).

- Sélectionnez « Retour » pour retourner au menu « LE PRODUIT ».

DIDASTEL
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3.3.4 Architecture Systéme

- De la fenétre « LE PRODUIT » cliquez sur « Architecture Systéme » ; s’affiche a I'écran la fenétre
suivante :

£ RC4 - a X

s

LE PRODUIT : Architecture Systéme

VALID. POSITION INIT. POSITION MOBILE MESURE TENSION CABLE "HG”

Bouton poussoir Switch “X” Switch "Y” Signal jauge brut . N

“C Ea | G
n esmdeoomnlm

Signal jauge amplifié

ENROULEURS GAUCHES ENROULEURS DROITS

Info bouron

- Moteur BG
Cmde moteur

alimentation ampli. Cmde moteur

Info codeur
_| __Cmde moteur Cmde moteur

i Info codeur I Info codeur

&] EPOS /“J EPOS2 “BD”

>

‘ : ¥ Allmeatation |,
230v/24vee
A CANopen f'z‘“’ 2 CANcpen f+24" CANopen f'z"" Ttﬁﬂopen 4

V:

CARTES DE COMMANDE EPOS2 24-2

Schéma de cablage B

4) Retour ﬁ’

Cette fenétre vous permet de visualiser les différents flux (information et énergie) qui entre en jeux
dans le systeme pédagogique RC-4.

- Les boutons permettent d’accéder aux documents des composants et au schéma de
cablage du systéme.

- Sélectionnez « Retour » pour retourner au menu « LE PRODUIT ».

DIDASTEL
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3.4 LES CONSTITUANTS

3.4.1 Vue générale

- De la fenétre principale sélectionnez « LES CONSTITUANTS »; s’affiche a I'écran la fenétre
générale suivante :

{ Utilise la technologie SO0 ITORN,

ENSEMBLE ENROULEURS

ensembles

- L'ensemb
- L'ensembl
proposé au sury

4_) Retour J“‘J

Cette fenétre vous permet de découvrir les constituants du systeme RC-4.

- Survolez I'image proposée du systéme a 'aide de votre souris :

¢ Le constituant survolé apparait en jaune surbrillant ;

e Son nom et sa description sont affichés dans la zone de texte située a droite ;

e Le commentaire situé sous la zone de texte vous indique le type de ressource accessible en

cliguant dessus :

o Plans;
o Documentation ;
o Plus de détails (Ecran détaillé).

- Survolez et cliquez par exemple sur « ENSEMBLE ENROULEURS » ;
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3.4.2 Transitions vers un écran détaillé

- Apres avoir cliqgué sur le constituant « ENSEMBLE ENROULEUR », s’affiche a I'écran une
animation de transition :

. . . . bt 2 Cibles - Utlis a tachnologle
Cette animation « isole » le constituant de fagon R

a rendre visible les constituants qui le @A
composent.

- Le bouton « Passer 'animation » situé dans la
barre de navigation vous permet, si vous le
souhaitez, d’accéder directement a I'écran de
survol du constituant concerné.

i
FRE ﬁ‘l

-
==

[ Passez I animation M.

Utilise Ia technologie SNENORHIVIOSOH,

LES CONSTITUANTS : Enrouleur a Cables

Eclatés des Enrouleurs B

4) Retour J“‘J

DIDASTEL

RC-4 I

Manuel d'utilisation EMP RC-4 - pade 22 -

PROVENCE



I - | —

3.4.3 Ecran de survol d’un ensemble détaillé

RC-4 : Robot a Cables - 4 X Enrouleurs Utilise Ia technologie ~ ™aXon motor

LES CONSTITUANTS : Enrouleur a Cables

CODEUR MAGNETIQUE RMC35
enrouleur "BD"

Codeur incrémental magnétique.

Ce codeur permet de connaitre la
position du tambour de I'enrouleur
T
BD",

rune
cations ou
t rendu

15 contact
™ assure une
1g terme optimale et des
stallation minir

Résolution du codeur: 8192 impulsions
par tour,

: Cliquez pour voir la documentation
Eclatés des Enrouleurs B !

il Retour

>

Le fonctionnement d’un écran de survol de constituants détaillé est identique a celui de la fenétre
générale, avec notamment :

%K1 Red_Codeur_RMCIS001_06.p - Adobe Acrobst Pro - 0O X
Fickier Edibon Affichage Fepétre Aide

- La documentation du constituant survolé accessible
par un clic de souris (ici la documentation du codeur
magnetique).

28 BE|e

Outils | Remplir et signer | Commentaire

J T ——
i e v S e oy ot £

- Cliquez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale
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3.5 MISE EN CEUVRE ET MAINTENANCE

- De la fenétre principale sélectionnez « MISE EN GEUVRE ET MAINTENANCE » ; s’affiche a I'écran
le menu suivant :

€ RC4 a X

(&> RC-4:Robot a Cables - 4 x Enrouleurs Utilse la technologie  M2Xon motor

MISE EN OEUVRE

Mise en oeuvre

" _R0~4— 0807 A CABLES - 4 X ENROULEURS) — - INSTALLATION

RACCORDEMENT

MISE SOUS TENSION

Maintenance
RE[ENDRE
CABLES
REPARER
UN CABLE COINCE
CHANGER
UN CABLE
LESTER
MOBILE

L)
Ce menu vous propose des diaporamas pour vous permettre de mettre en ceuvre le systeme RC-4
pas a pas. Suivez ces étapes dans l'ordre.

& Be-4:Bobot 4 Cables - 4X Enroulours s &) Re-4:Robot 4 Cables - 4 Enrouleurs

MISE EN OEUVRE : Installation MISE EN OEUVRE : Mise sous Tension

- Cliquez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale
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3.6 UTILISATION

- De la fenétre principale sélectionnez « UTILISATION» ; s’affiche I'écran suivant :

£ RC4 - (] X

(&> RC-4:Robet a Cables - 4 x Enrouleurs Utilise la technologie M2X°n motor

UTILISATION

* —RC-4—rosor A CABLES - 4 X ENROULEURS) — * CONNEXION
INTERFACE PC

ACTIVATION ET
INIT. ENROULEURS

POSITIONNER
LE MOBILE
LANCER
UN CYCLE

MANUEL
INTERFACE PC

6

Cet écran vous détaille les vérifications a faire avant de connecter le robot RC-4 au PC équipé de
son interface de pilotage, de paramétrage et d’acquisition.

o x © R4 - o x

(&) RC-4:Robot i Cables - 4 x Enrouleurs e Bol 3 Cibies - 4 X Enrouleurs Uklisefa technologle ™0 Motor

UTILISATION : Connexion Interface PC

UTILISATION : Activation et Initialisation Enrouleurs

LANCEMENT INTERFACE

- Cliquez sur le bouton « Menu Général » pour retourner a la fenétre principale
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3.7 EN SAVOIR PLUS

- De la fenétre principale sélectionnez « EN SAVOIR PLUS » ; s’affiche a I'écran le menu suivant :

£ RC4 - [m] X

(&> RC-4:Robet a Cables - 4 x Enrouleurs Utilise la technologie M2X°n Motor

EN SAVOIR PLUS

Le Réducteur GS38A

© _RG-4— os0r A cAstEs - 4 X ENROVLEURS) — -

Le codeur magnétique

_ [ calcul pvT
< (1nterpolation)

=

Loi Entrée-Sortie Inverse

F(Xv, Yv, Bv)

=

Interpolationde position (consigne PVT)

f

Cet écran répertorie I'ensemble des ressources « En Savoir Plus » du logiciel et permet d’y
accéder directement.

Utilise la technologie

EN SAVOIR PLUS : Le codeur magnétique
a»

‘maxon motor

g ]
ﬁ ” © R - o x

8 By

Circuit N\

AMa096Q A\
pS L
°
signaux SINUS{ By

g A
—_— @ By »
I\ Le codeur magnétique RMC 3| c v
ENROULEUR RC4 5 g p—— o
| "AMA096Q" qui analyse le champ] AN /
d'un arbre tournant. X1/ A 6
Codeur RMC35 =g N Angle 8[deg] /\ By
Le principe de base repose sur I 2 lo 9 180 270 Fo0 \ ol
"Capteuwrs & effet Hall" ci-dessouf 2 b7
maniére 3 mesurer le champs my 2 ~
Codeur RMC35 Bx et By. > .
Lorsque I'aimant tourne, i génére| T

e Pour déterminer la position angulaire du rotor, le codeur posséde un étage de]~
& effet HALL Si idel traitement numérique et de calcul qui permet de synthetiser les deux sinusoides Bx
et By (déphasées de Pi/2) en une figure dirculaire parfaite (cercle de Lissajous).

Lorsque Faimant est parfaitement aligné avec le capteur, la valeur du champ.
magnétique rotatif ne change pas, de sorte que la figure de Lissajous trace un cerdle
parfalt. Por conséquent, le résulat de sortie dangle converti par la fonction
trigonomérique a une erreur nulle.

Dans le cas dun aimant légérement desaxé, Iélectronique de traitement du signal |
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