Shirodhara Distribution de I'énergie

Mise en situation

Figure 1 : Chaine d'énergie
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Actions réalisées sur l'eau : u

Faire circuler l'eau

Commande du moteur de la pompe a eau

Figure 2 : Caractéristiques du moteur

Cohérence avec le cahier des charges :

cveenrenneneenJPOUF respecter- le. .eritere. .e.onfor.t .annoneé -dans-le-cahier-des- gha.rge.s .................................

la fréquence d'alimentation du moteur est bien de 50 Hz.
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Commande de 1I'élément chauffant (Loi TOR)
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Figure 4 : Puissance dissipée par une résistance
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Oscillogramme de la tension

Figure 5 : Loi TOR o
aux bornes de la résistance
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Cohérence avec la relation obtenue figure 4 :

Lorsque la tension (U) appliquée au moteur est nulle la puissance du chauffage
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Commande de 1I'élément chauffant (Loi proportionnelle MLI)

Oscillogramme de la tension
aux bornes de la résistance
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Figure 6 : commande proportionnelle

PERATIIR

onsigne et Mesure / CH1+5.00V M 1.00s CHi J 0
3-Déc-11 0935 <J

Comparaison des signaux :

..... En.modulant la.tension.envoyée. aji.nfoteur (MLI).on.obtient une.......................J.f......
variation progressive de la puissdncd de chauffe entre 0% et 100%.
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Figure 7 : oscillogrammes modulatign Ue Igrgeur d'impulsion (MLI)
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Figure 8 : relation entre la puissance P dissipée par la résistance, le rapportcyclique a et la puissance max (Pmax)

..... Ll A (O S
P=(@U )’/ R=a’@U, )"/ R=a’P,
..... L 2 T SO OSSOSO PRUPSPRRRPROPO
moy max
= PA1)= e 8l % Pmax
© P(O2) = e, 32 % Pmax.
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Mesure de I'écart de précision pour les deux lois de commande
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Figure 10 : choix du type de commande

importante avec la commande en MLI). La solution TOR (Cristalmind) a certainement été
retenue.pour..sa.Simplicité. et.donc. SON..COUL..........................ccococoovoiiiiiiiiiiiiiiie s
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