%m ” G '4 [(Rohot a Cables - 4 x Enrouleurs) Mode Positionnement

Cartes de commande EPOS2 (Schéma Blocs simplifié) Enrouleur HD (Haut Droit)
Um Cable HD

Bc HD Consigne B¢ Commande

LHI’-'I Enrouleurs / Cables :

B
B
H

HG : Haut Gauche HD : Haut Droit
BG : Bas Gauche BD : Bas Droit
Etat /| Mode L., : Longueur Cable en mm (position tambour)

Enrouleur HG (Haut Gauche)

6c HG Um Cable HG BB
RHC) > -
bie .
b %
Consignes PC 6 Fos ¥
ot e Etat / Mode . A s N P4
HD:  POSTION Interpolation POSITION
HG: POSITION
BG : [IEOSTIONT Calcul PVT Longueurs
g -4 F(Xv, Yv, Bv) |4—1 Position Mobile Visée : (Xv, Yv) et &v X
BD: POSITION (Interpolation) | ™ caples visées
Bc BG Commande Cible BG > V4 MOBILE ALY
Lo |
|
Mobile : :
Etat / Mode . Xv ! Coordonée X Position Visée du Mobile !
o Enrouleur BG (Bas Gauche) Yv : Coordonée Y Position Visée du Mobile :
dv : Orientation angulaire 6 Visée du Mobile I
1
|
6c BD Um Céble BD .
Msp R (¢ R L L LT T -
Lep
Etat / Mode . gighy Carte de commande :
e = Enrouleur BD (Bas Droit) fc : Consigne de Position & : Position Tambour
) it i L lc : Consigne de Courant Im : Courant Moteur

Al1: Entrée Ana. Al1 (capteur de pesage poulie HG)




w%m B G '4 [(Rohot a Gahles - 4 X Enrouleurs]

Mode Couple upprentissager

Cartes de commande EPOS2 (Schéma Blocs simplifié)

Enrouleur HD (Haut Droit)

Ic HD Sl Um Cable HD
>
_________________________ 5
LHI’-'I Enrouleurs / Cables : :
HG : Haut Gauche HD : Haut Droit :
) BG : Bas Gauche BD : Bas Droit I
Etat / Mode - 221 L., : Longueur Cable en mm (position tambour) :
COURANT (BO) :
Enrouleur HG (Haut Gauche) |
- |
Ic HG cable HG BB .
o— :
G 8 :
LY |
Foe Y '
Consignes PC Etat | Mode < 5] . Mesures |qnr HG \ /
HD:  COUPLE COURANT (BQ)
HG: COUFLE
BG : ~ Longueurs
| COUPLE Ei'i“{;ﬁﬁﬁ‘* &—| Position Mobile Calculée : (Xm, Ym) et Om jg— F(LcisLes) . X
BD: COUPLE cables Mesurées
Ic BG Um CibleBG / MOBILE AN
Lec '
|
|
Mobile : :
Etat / Mode < i) . Mesures -|_|-I|E_r A ﬁ-.r : gunﬂnn:e 5 Ens_i';!nn 1‘:’?5@& gu 'I':‘lul:h:_illa :
- - e nrouleur s Gauche v : Coordonée osition Visée du Mobile
COURANT (BO} v . Orientation angulaire & Visée du Mobile ;
|
|
Commande Um
Ic BD Mso TR CableBD . ... !
Ic Lep
Carle de commande :
T < ] . Mesures -|_|-I|E_|- o HI:: : gnns!gna :a gnsitim: | o Eﬂs"im: 'hl;ar:lh-nur
. - — nrouleur 5 Dro ¢ : Consigne de Couran m : Courant Moteur
COURANT (BO) gc : Point codeur (unité carte de commande)

Al1: Entrée Ana. Al1 (capteur de pesage poulie HG)




