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"PIXIO" Ŝǎǘ ǳƴ Ǌƻōƻǘ ŎŀƳŞǊŀƳŀƴ άǎǳƛǾŜǳǊέ ǉǳƛ ŦƛƭƳŜ 
ŀǳǎǎƛ ōƛŜƴ Ŝƴ ƛƴǘŞǊƛŜǳǊ ǉǳΩŜƴ ŜȄǘŞǊƛŜǳǊΦ DǊŃŎŜ Ł ǎƻƴ 
propre dispositif de géolocalisation utilisant des balises 
radios, ce robot est capable de suivre sa cible équipée 
ŘΩǳƴŜ ƳƻƴǘǊŜ ǎǇŞŎƛŀƭŜ ƧǳǎǉǳΩŁ млл ƳŝǘǊŜǎΦ 

Ce système comporte un robot "PIXIO" (SYSTEME 
SOUHAITÉ) fonctionnel, conçu par la société MOVE'N SEE et 
modifié spécialement pour DIDASTEL PROVENCE (Accès en 
temps réel et en fonctionnement à ses données de 
géolocalisation par liaison USB). 
Sur le même châssis et aligné sur le même axe, un robot 
Ϧ[!.hϦ ό{¸{¢9a9 w;9[ύ ǊŜǇǊŜƴŀƴǘ ƭŜǎ ŎŀǊŀŎǘŞǊƛǎǘƛǉǳŜǎ Řǳ 
système souhaité, s'utilise soit "seul" en banc 
d'asservissement ou bien en association avec le robot 
ϦtL·LhϦ Ŝǘ ǎŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ ŘŜ ƎŞƻƭƻŎŀƭƛǎŀǘƛƻƴ ǇƻǳǊ ǎǳƛǾǊŜ ƭŀ 
montre et ainsi mesurer les écarts entre les deux systèmes. 
Le système est accompagné de tous ses accessoires (balises 
radios et montre spéciale) permettant de mettre en oeuvre 
un "GPS LOCAL" en laboratoire 
 

Au système instrumenté 

Le ROBOT MOVE'N SEE PIXIO se compose d'un bloc en matière 
plastique (ABS) sur lequel est installé un camescope. 
A l'intérieur de la partie tournante, se trouvent : 

¶ Un motoréducteur ; 

¶ Une carte électronique de munie de composants radio (6,5GHz) ; 

¶ Une batterie ; 

¶ Une série d'antennes. 
 

ROBOT LABO ET CHÂSSIS SYSTEME : 

¶ Le robot caméraman "ROBOT LABO" se compose d'un bloc cubique 
sur lequel est installé une WebCam. 

¶ l'ensemble est monté sur un actionneur rotatif (motoréducteur à 
courant continu) fixé sur un châssis. 

¶ Le châssis du "ROBOT LABO" comporte à l'arrière un pupitre de 
mesure. 

A l'intérieur du pupitre de mesure, se trouvent : 

¶ une carte de pilotage du motoréducteur (EPOS) ; 

¶ une alimentation à découpage ; 

¶ un "hub" USB destiné au raccordement des équipements . 

Les BALISE PIXIO comportent un émetteur/récepteur radio (6,5GHz) 
et une batterie. 

1¯re / Terminale SSI 
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PIXIO Robot Caméraman Suiveur Autonome 

ARCHITECTURE SYSTEME : 

Le robot LABO est une version 
«simplifiée» du robot PIXIO. Il est installé 
sur le châssis du système juste au dessous 
du PIXIO. 
 
Les caractéristiques de sa motorisation 
sont très proches de celle du robot PIXIO. 
 
Les deux robots (PIXIO et LABO) ont leur 
axe de rotation (ci-dessus en pointillés) 
alignés sur le plan vertical et comme sur le 
robot PIXIO, le robot LABO embarque une 
 
 
3 Objectifs du robot LABO : 
 
1. CƻƴŎǘƛƻƴƴŜǊ ǎŜǳƭ Ŝƴ ōŀƴŎ ŘΩŀǎǎŜǊǾƛǎǎŜƳŜƴǘ Υ - wŞƎƭŀƎŜ ŘŜǎ ǇŀǊŀƳŝǘǊŜǎ ŘΩŀǎǎŜǊǾƛǎǎŜƳŜƴǘ όζ tL η ŎƻǳǊŀƴǘΣ ζ tL5 η Ǉƻǎƛǘƛƻƴύ 
       - !Ŏǉǳƛǎƛǘƛƻƴǎ ǊŞǇƻƴǎŜ ŘŜ ƭΩŀȄŜ ŀǳȄ ǎƻƭƭƛŎƛǘŀǘƛƻƴǎ ŎƭŀǎǎƛǉǳŜǎ 
       - Mesures électriques (courant et tension) via le pupitre de mesures du système 
2. Fonctionner en association avec le robot PIXIO et ses données de géolocalisation 
       - {ǳƛǾƛ ŘŜ ƭŀ ƳƻƴǘǊŜ ŀǾŜŎ ǊŞƎƭŀƎŜ Řǳ ŦƛƭǘǊŀƎŜ ŘŜ ǎŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ōǊǳǘŜΣ Řǳ ŎŀƭŎǳƭ ŘŜ ƭΩŀƴƎƭŜ ŘŜ  
       visée de celle-ci avec extrapolation ; 
       - Mesure des écarts entre les deux robots en fonctionnement (PIXIO et LABO) 
       - Visualisation du cadrage de sa caméra sur le sujet en mouvement etc.. 
3. Fonctionner avec des données de géolocalisation simulées 
       - {ǳƛǾƛ ŘΩǳƴŜ ƳƻƴǘǊŜ ζ ǾƛǊǘǳŜƭƭŜ η ŀǾŜŎ ǊŞƎƭŀƎŜ Řǳ ŦƛƭǘǊŀƎŜ ŘŜ ǎŀ Ǉƻǎƛǘƛƻƴ ōǊǳǘŜΣ Řǳ 
       - ŎŀƭŎǳƭ ŘŜ ƭΩŀƴƎƭŜ ŘŜ ǾƛǎŞŜ ŘŜ ŎŜƭƭŜ-ci avec extrapolation 

La géolocalisation "Indoor" se base sur des technologies sans fil que sont principalement le 
Wi-fi, le Bluetooth et l'UWB (Ultra Wide Band). La RFID (Radio 
Frequency Identification), via des puces actives ou passives, est également utilisée 
pour la géolocalisation d'équipements. C'est actuellement et par exemple sur un mix de 
signaux Wi-Fi et Bluetooth que sont basées de nombreuses solutions du marché à 
destination des smartphones. 
La géolocalisation "Outdoor" utilise en général une constellation de satellites comme le 
GPS et son système "assisté" dit "AGPS" ou encore le réseau terrestre de d'antennes GSM. 

PIXIO utilise la technologie "UWB" au 
ǘǊŀǾŜǊǎ ŘΩǳƴ ŎƻƳǇƻǎŀƴǘ ǊŀŘƛƻ Ϧ5²млллϦ 
fabriqué par « DecaWave ηΦ  
Ce choix permet de garantir une très bonne 
précision (10cm) et pour une échelle 
d'utilisation (100m) qui couvre aussi bien le 
domaine "Indoor" que "Outdoor". 

LA GEOLOCALISATION 

DecaWave utilise une combinaison de protocoles 
ultralarge bande et de la bande 3,5 GHz à 6,5 
GHz όtL·Lhύ ǇƻǳǊ ǇǊƻŘǳƛǊŜ ŘŜǎ ŘŞōƛǘǎ ŘŜ ŘƻƴƴŞŜǎ 
plus élevés moins exposés aux interférences.Elle 
fonctionne à des débits de données de 110 kbps, 
урл ƪōǇǎ Ŝǘ сΣу aōǇǎΣ Ŝǘ ƎǊŃŎŜ ŀǳȄ ŦǊŞǉǳŜƴŎŜǎ 
plus élevées, permet également de localiser des 
objets balisés en intérieur et en extérieur dans 
un rayon de 10 cm. 


