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| Problématigue : Quelles sont les configurations de fonctionnement en fonction des besoins ? ‘
LIAISON REFERENTIEL :
D1. Rechercher et traiter des informations

Durée : 2h
CI1: Analyser un systeme fonctionnellement et structurellement.
CI3 : Analyser des constituants d’un systéme réel d’un point de vue structurel et
comportemental.

Systeme
souhaité

. ; Performances .
Domaine du client attendues [»ijpénmenterl [ Analyser {]
£

"4

Ny

: n n Systeme
Systeme Domaine du laboratoire Performances
réel mesurées
Systeme Domaine de la simulation Performances
simulé simulées

Compétences attendues :
e identifier et ordonner les fonctions techniques qui réalisent les fonctions de services et
respectent les contraintes
e identifier 'organisation structurelle
e rechercher des informations
e analyser, choisir et classer des informations.
Savoirs et savoir-faire associés :

e Systéme e Composants réalisant les fonctions
¢ Architectures fonctionnelle et de la chaine d’énergie
organique d’un systeme e Composants réalisant les fonctions
e Chaine d’information Chaine de la chaine d’information
d’énergie e Dossier technique

e Production de documents

Capacités :

e  Définir le systéeme
Identifier les fonctions techniques.
Identifier et décrire la chaine d’information et d’énergie du systeme.
Identifier les composants réalisant les fonctions. Réaliser un document numérique
Réaliser et scénariser un document multimédia
Acquis Préalables :

e Cours et TD : Analyse fonctionnelle.

Problématique technique :
Quels fonctions et moyens techniques sont mis en ceuvre dans chaque mode ?
Sommaire des questions poseées :
e Mise en situation e Chaines d’information et d’énergie
e  Mise en fonctionnement e  Présentation

Environnement d’expérimentation :
e Poste informatique. e  Systeme : Gimbless.
e Dossier technique : Gimbless

Critéres et modalités d’évaluation :
e  Exactitude des réponses. e  Maitrise des outils informatiques.
e Identification des constituants. e Analyse des informations.
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Mise en situation :

1- Ouvrir I'atelier logiciel « Gimbless_ EMP » et cliquer sur I'onglet
« LE PRODUIT ».

2- Prendre connaissance du texte relatif a la description de la ...
nacelle Gimbless en cliquant sur les loupes.

Sous Ensemble
'VINGAG!"
Caméra

3- Indiguer les éléments qui composent le systeme.

4- Compléter le DR1 en indiquant a c6té des doubles fleches, le nom des mouvements
de rotation réalisés (lacet, roulis tangage). Expliquer les mouvements relatifs de la
caméra par rapport a la structure.

5- Visionner la vidéo « les fonctions » dans le menu « LE PRODUIT » (mettre un casque
audio éventuellement mais pas nécessaire).

6- Indiquer les deux modes de fonctionnement et leur utilité pour les prises de vidéos.

Mise en fonctionnement :

7- En utilisant la procédure « UTILISATION : Manuelle » a partir du logiciel, mettre en
ceuvre le systéme.

8- Faire valider par votre enseignant 'ensemble des fonctionnalités vues sur la vidéo.

9- Compléter le DR2, en précisant pour chaque mode, la nature de la compensation en
position (totale, progressive, aucune).

Document réponse 1 : Mouvements relatifs :
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Document réponse 2 : Associations mouvements et modes :

Roulis Tangage Lacet
Mode 1 : Avecpilotage | .............. | i
........................... Sanspilotage | ..............
Mode 2 : Avecpilotage | .........oooo. L

........................... Sanspilotage | ..............

Chaines d’information et d’énergie :

Comme tout systéme, un systéme Informations propres au systéme
automatisé est congu pour AGIR concienecde |
sur une MATIERE D’CEUVRE I'utilisateur E ¥ Informations pour

—_— Chaine Putilisateur

ENTRANTE et lui apporter une _ d'information

certaine valeur ajoutée. De ce fait, S g #
il produit également des pertes. sseme Etat initial

Il est controlé par des échanges v‘
d’INFORMATIONS et agit sur la souree e | [ Chaine d’énergie | Fonction
matiére d’ceuvre grace a de L J ActionR o uscee
ENERGIE. T

‘MOS = MOE + VA + pertes‘ ‘

Etat final

Chaine d'information : c'est la partie qui capte I'information et qui |a traite.
Acquérir Fonction qui permet de prélever des informations a I’aide de capteurs.
Traiter C’est la partie commande composée d’un automate ou d’un microcontréleur.
Communiquer Cette fonction assure I'interface avec I'utilisateur et/ou d’autres systémes.
La chaine d’énergie : c’est I'ensemble des procédés qui vont réaliser une action.

Alimenter Mise en forme de I'énergie externe en énergie compatible pour créer une action.
Distribuer Distribution de I'énergie a I'actionneur réalisée par un distributeur ou un contacteur.
Convertir L'organe de conversion d’énergie appelé actionneur peut étre un vérin, un moteur...
Transmettre Cette fonction est remplie par I'ensemble des organes mécaniques de transmission de

mouvement et d’effort : engrenages, courroies, accouplement, embrayage.....

10- En utilisant l'interface Gimbless (LE PRODUIT : Architecture systéme) et a partir des
informations ci-dessus, compléter le DR3, en précisant dans chaque rectangle la
fonction réalisée.

11- Compléter le DR4, en précisant dans chaque rectangle la fonction réalisée.

12- Compléter la MOE, MOS, la VA et établir I'équation de la MOS.

Présentation :

13- Sous l'atelier logiciel « Microsoft PowerPoint » ou « libre office Impress »,
réaliser un document numérigue servant de base a une présentation oral de
vos travaux. La présentation dure 5 minutes, vous devrez y intégrer a minima
les mouvements et les chaines d’information et d’énergie, et vous devrez
apporter la réponse a la problématique.

Sciences de I'Ingénieur 3




Theme : _ _ o Premiére
Travaux pratiques Sciences de I'Ingénieur

Support d’étude : GIMBLESS Seq: 1 TPN°:2

CONFORT

Document réponse 3 : Architecture systéme :

J ick
.............. \ pte

Moteur | crereeereeeens
LACET 7

Réf. LACET
Réf. TANGAGE
BP (0/1 + Choix Modes)

Interface de pilotage
etd'acquisition | . . ..
Carte de commande NAV-STAB / < Batterie
Pilotage (consignes) -
et paramétrage Algo. AHRS*
Lois de Pilotage
Bluetooth iy wi?om Moteur
Mesures module AHRS ROULIS
(position, vitesse, ety/ J : : —
er
motveur
/ T IR

............................ U moteur (3 phases)

Moteur
TANGAGE

U moteur (3 phases)

* Attitude and heading reference system (Capteur d'Attitude et de Cap)

Document réponse 4 : Chaines d’information et d’énergie :

Grandeurs
! Chaine d’information Compie rendu physiques a mesurer

ACQUERIR TRAITER COMMUNIQUER
Consignes
------------
ALIMENTER |->| DISTRIBUER |—>| CONVERTIR TRANSMETTRE  jmpp| === 777700700
Energie |->| ............ Pertes
.......................................... Structure
Roulements
abilles e
MOE & oo [MOS: ..

N
Equation :
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