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Carte de commande NAVEQL (Schéma Blocs simplifié)
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M IR : Mesures Module g
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X : L (LACET), R (ROULIS), T (TANGAGE)
Rg : Repére Galiléan
B8Xr/Rg : Référence Position X / Rg
B8Xc/Rg : Consigne Position X / Rg
OX/Rg : Position X / Rg (mesure AHRS)

£2X: Vitesse X projetée (mesure)
CmX : Commande X, phase moteur

{angle champ électrique)
U1-2-3 : Tension phases moteur X




